
令和８年８月３日(月) 　　　E206　(研究棟東棟　２F)

発表１５分 + 質疑５分

開始 終了 氏名 論文題目 主査 副査1 副査2

9:30 9:50 Roesman Ridwan Raja
   ロエスマン  リドワン ラジャ Construction of an Indonesian Depression–Anxiety–Stress (DAS)

Text Dataset with LLM-Assisted False-Negative Detection
嶋田　和孝 平田　耕一 國近　秀信

令和８年度　九州工業大学大学院情報工学府　情報創成工学専攻（知能情報工学分野）

　博士前期課程　学位論文公聴会プログラム



令和 ８年 ８月 ４日（火） オンライン（Teams） 開催

発表１５分 + 質疑５分

開始 終了 氏名 論文題目 主査 副査1 副査2

13:00 13:20 Nisrina Syadza Dewanty
 ニスリナ シャドザ  デワンティ

3D Asset Generation for Agricultural Metaverse Simulation: An
Assessment of Procedural, LLM-Scripted, and LoRA-Driven
Approaches for Theobroma Cacao Modeling

ケッペン
マリオ

大西　圭 塚本　和也

令和８年度　九州工業大学大学院情報工学府　情報創成工学専攻（情報・通信工学分野）

　博士前期課程　学位論文公聴会プログラム



令和 ８年 7月31日（金） １４０２講義室　(講義棟４F)

発表１５分 + 質疑５分

開始 終了 氏名 論文題目 主査 副査1 副査2

10:00 10:20 PUNBOPIT Aritad
  パンボピット アリタド Fuzzy Logic-Based Autonomous Flight Control of a Servo-Driven

Flapping-Wing Robot
大竹　博 林　英治 楊　波

10:20 10:40 PALANISWAMY Sirpy
    パラニスワミー    サーピー Simulation-Based Rash Behavior Prediction of Surrounding

Vehicles Using Multi-Modal Sensor Fusion
楊　波 林　英治 大竹　博

10:40 11:00 BIEDERMANN Anna
      ビダーマーン     アンナ Modeling and Evaluation of a Socio-Robot System for Assisting

Lost Children in Retail Environments
林　英治 田中　和明 楊　波

11:00 11:20 BOUFAROUA Vincent
      ボウファルア    ヴァンサン

Fusion of Geometric and Semantic Information from LiDAR Point
Clouds and RGB-D Images for Autonomous Navigation in
Outdoor Environments

林　英治 大竹　博 楊　波

11:20 11:40 YON PANG Ja sin
  ヨン    パン ジャシン A Deep Reinforcement Learning Framework for Collision-Aware

Fruit Grasping in Clustered Scenes
林　英治 大竹　博 楊　波

令和８年度　九州工業大学大学院情報工学府　情報創成工学専攻（知的システム工学分野）

　博士前期課程　学位論文公聴会プログラム


